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Specyfikacja Techniczna
Wymagania ogélne

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogoélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z MODERNIZACJA BIEZNI LEKKOATLETYCZNJ WRAZ Z
INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA PRZY BOISKU TRAWIASTYM GMINNEGO
OSRODKA SPORTU W SUCHYM LESIE

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot zgodnie z ustawg Prawo zamowien publicznych dla zadania wykonania obiektu
budowlanego okreslonego w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegétowymi specyfikacjami technicznymi
(SST) i obejmuja nastgpujace opracowania:

SST Odtworzenie obiektu i punktéw wysokosciowych
SST Zdje¢cie humusu

SST Roboty ziemne

SST Koryto z profilowaniem i zageszczeniem podloza
SST Warstwa odsaczajaca i odcinajaca

SST Podbudowa z kruszywa lamanego

SST Nawierzchnie syntetyczne

SST Obrzeza i krawezniki betonowe

SST Wyposazenie sportowe

SST Zielen

1.4. Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiacg catos$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;

1.4.2. budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach.

1.4.3. budynku mieszkalnym jednorodzinnym — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy zaspokajaniu
potrzeb mieszkaniowych, stanowiacy konstrukcyjnie samodzielng cato$¢, w ktérym dopuszcza
si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwoch lokali mieszkalnych albo jednego lokalu mieszkalnego i
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lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nie przekraczajacej 30% powierzchni catkowitej
budynku.

1.4.4. budowli - nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiecktem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojagce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekéw, sktadowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czgsci budowlane urzadzen technicznych (kottéw, piecéw przemystowych i
innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowa.

1.45. obiekcie matej architektury - nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w
szczegblnosci:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

¢) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, $mietniki.

1.4.6. tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie
polaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej 1
wystawowe, przekrycia namiotowe 1 powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.4.7. budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okre§lonym
miejscu, a takze odbudowg, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.8. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.9. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym
robot budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwaciji.

1.4.10. urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza 1 urzadzenia instalacyjne, w tym sluzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
1.4.11. terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.12. pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca
na rozpoczecie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa
obiektu budowlanego.

1.4.13. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zalagczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoly odbioru czesciowych i
koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i
ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu - takze dziennik
montazu.

1.4.14. dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.
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1.4.15. terenie zamknigetym - nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktorym mowa w
przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji
oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gérniczego.
1.4.16. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.17. whasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci
okreslonych w rozdziale 8.

1.4.18. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o
ocenie zgodno$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.19. obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w
otoczeniu budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym
obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.20. drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.21. dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.22. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowg.

1.4.23. rejestrze obmiardw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowana przez Inspektora nadzoru
ksiazke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.24. laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajgcego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robot.

1.4.25. materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez roézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.26. odpowiedniej zgodno$ci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone -z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.27. poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28. projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca
autorem dokumentacji projektowey.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1.4.29. rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majgce na celu uporzagdkowanie i
przywrocenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt
budowlanych.

1.4.30. przedmiarze robot - nalezy przez to rozumieé¢ zestawienie przewidzianych do wykonania
robot wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci
robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.31. czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ cz¢$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spelniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa
do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.32. ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych 1 szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.33. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakos$ci i ilo$ci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i
zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy
odbiorze gotowego obiektu.

1.4.34. grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego
Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy, dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowa.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacjg projektowa 1 SST

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacja kontraktowg i
techniczna, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty $cisle wedlug otrzymanej
dokumentacji technicznej.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z
nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego/ inspektora nadzoru, ktorzy
podejma decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i
SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST begda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne s3a odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
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materiatow 1 elementow budowli muszg wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub
SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, niniejsze zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluyje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
—utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow 1 drég dojazdowych,

— $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7 Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
1 pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspolpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkic spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
I higieny pracy.
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W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciaggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. Materiaty

Wymienione w niniejszym opracowaniu nazwy wyrobow/produktéow wskazujgce na
konkretnego producenta sa wylacznie przykladem ich uzycia przy realizacji przedmiotu
zamoOwienia i nie nalezy ich traktowaé¢ jako zobowiazujacych, gdyz w Zaden sposéb nie
wiaza one wykonawcy.

Wykonawca moze zaoferowaé wyroby/produkty rownowazne, a ich akceptacja nalezy do
inspektora nadzoru lub projektanta.

Zrédla uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty 1 urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
musza by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi w poszczegdlnych szczegdlowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonania robot statych wykonawca przedlozy szczegdtowa informacje o
zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatéw, atestach, wynikach odpowiednich
badan laboratoryjnych i probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy. To samo
dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja zarzadzajacego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materiatdéw z danego zrodia
nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego zrédlta sg akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestoéw i/lub wykonania prob
materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrédta dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal
spelniaja one wymagania odpowiedniej szczegdtowej specyfikacji techniczne;.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego
zrodla, wlaczajac te, ktére zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem
wykorzystywania tego zrodta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajgcemu realizacja
umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidtowa eksploatacje.
Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy
materiatoéw lokalnych. Za ich ilo$¢ i1 jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdéw
pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy.
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Kontrola materialéw i urzadzen
Zarzadzajacy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty 1
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy s3g one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji
technicznych.
Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu zeby
sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ moga podstawe do aprobaty jakos$ci danej
partii materiatow. Zarzadzajacy realizacja umowy jest roéwniez upowazniony do
przeprowadzania inspekcji w wytworniach materialow i urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materialow i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nast¢pujace warunki:

— W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbgdne

wsparcie i pomoc przez wykonawcg i1 producenta materiatow lub urzadzen;
— Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych
miejsc, gdzie s3 wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

Atesty materialow i urzadzen.
W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych wymagane
sq atesty lub deklaracje wiasnosci uzytkowych (DWU), kazda partia dostarczona na budowg
musi posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez
wykonawce badan jako$ci materiatow, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelna zgodno$¢ tych materiatow z
warunkami podanymi w szczeg6lowych specyfikacjach technicznych.
Produkty przemystowe muszg posiadac atesty, deklaracje wtasnosci uzytkowych wydane przez
producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikoéw
tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu realizacjg umowy.
Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢ badane przez
zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z wymaganiami
zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do
wbudowania.
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy
Materiaty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez wykonawce z placu
budowy. Jesli zarzadzajacy realizacjag umowy pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do
innych robot niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materialow moze
by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego realizacja umowy.
Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materialéw, ktore nie zostaly sprawdzone lub
zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie wykonany na wilasne ryzyko
wykonawcy. Musi on zdawa¢ sobie sprawe, ze te roboty moga by¢ odrzucone tj.
zakwalifikowane jako wadliwe 1 niezaptacone.
Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen
Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane
na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem.
Musi utrzymywaé ich jako$¢ 1 wilasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostgpne dla przeprowadzenia
inspekcji przez zarzadzajacego realizacja umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.
Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materiatow i urzadzen beda zlokalizowane w
obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy, lub poza
placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo
sktadowane na budowie materialy i urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.
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Stosowanie materialéw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdlnym przypadku materiaty lub urzadzenia
zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zarzadzajacego realizacjag umowy na
3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub
urzadzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ
materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminiec pozniejszym bez akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

5. Sprzgt

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i §rodowisko.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiadac¢
pod wzgledem typoéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegdlowych specyfikacjach
technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowac
prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony §rodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja
umowy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. Transport

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie mogg by¢é
dopuszczone przez wilasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robo6t
Podstawowym aktem prawnym okreslajagcym standardy techniczne jakim powinny odpowiadaé
zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
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2002 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie ( Dz. U. Nr 75, poz. 690 z pdézn. zm. ). Przystapienie do realizacji prac
budowlanych mozliwe bedzie po zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu
budowlanego. Podstawowe zasady, ktérych nalezy przestrzegaé okreSlone zostaly w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z przedmiarem robot,
wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.

6. Kontrola jako$ci robot
Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg¢ robot i jakosci materiatow prowadzong
zgodnie z programem zapewnienia jakosci .Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badania materiatow oraz jakos$ci wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jako$ci zarzadzajacy realizacja umowy moze
zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary 1 badania materiatdbw oraz robdt z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwo$ci sa okreSlone w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, normach 1 wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisow zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, ze
wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Pobieranie probek

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Zarzadzajacy realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego wiasnej woli. Probki dostarczone przez
wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda odpowiednio
opisane i oznakowane, W sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa zamawiajacy.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy.
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Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja
umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki, do akceptacji zarzagdzajacego realizacjg umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle
powazne, ze moga wplynag¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy
natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialow i dopusci je dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢gcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunig¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wykonawca bedzie przekazywaé zarzadzajacemu realizacjg umowy kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia
jakos$ci. Kopie wynikéw badan beda mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi
wykonawca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacjag umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrddet ich wytwarzania, a ze
strony wykonawcy i producenta materiatlow zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc.

Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robdt i uzytych materialow z
wymaganiami szczegdélowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez
wykonawce wynikow badan.

Zarzadzajacy realizacja umowy moze pobiera¢ probki i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty wykonawcy sa
niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatow 1 robot z projektem wykonawczym 1 szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku calkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek zostang poniesione przez wykonawce.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

— posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98),

lub

— posiadaja deklaracje wtasnosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub
aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie s3 objete certyfikacja

okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajg wymogi SST.

— znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.

U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
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Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu realizacji
inwestycji.

Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na
kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

[2] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdéw, orzeczenia
o jakos$ci materiatow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

7. Obmiar robot

Jezeli umowa nie stanowi inaczej wykonawca sporzadza pomiar wykonanych robdt w celu
weryfikacji ich warto$ci kosztorysowej, albo obliczenia warto$ci robdt dodatkowych nie
objetych przedmiarem.

7.1.0bmiar robot sporzadza si¢ w jednostkach technicznych wykonania robdt okreslonych w
przedmiarze, Specyfikacji istotnych warunkéw zamoéwienia, szczegdlowych specyfikacjach
technicznych, katalogach naktadow rzeczowych robot (KNR) lub jednostkach rozliczeniowych
podanych w umowie, wg zasad przedmiarowania okreslonych w odpowiednich katalogach KNR.

7.2.0bmiar sporzadza si¢ bezposrednio po wykonaniu robdt, tak aby mozna bylo stwierdzié
ilosci robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu. W przypadku robot zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu obmiar nalezy sporzadzi¢ niezaleznie o tego czy jest ujety w przedmiarze.

7.3.Wyniki obmiaru rob6t powinny by¢ wpisane przez kierownika budowy do ksigzki obmiaru i
potwierdzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przy wynagrodzeniu ryczaltowym nie bedzie dokonywany obmiar robét.

8. Odbiodr robot

Rodzaje odbiorow robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom:

— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czgsciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego postepu robdt. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidér bedzie 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior przeprowadza si¢ niezwlocznie, nie pdzniej jednak
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niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.
Odbior czesciowy
Odbior tego dokonuje Inspektor nadzoru dla zakresu robot okres§lonego w dokumentach
umownych, wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
Odbior ostateczny (koncowy)
Zasady odbioru ostatecznego — odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania robot w odniesieniu do zakresu, ilo$ci oraz jakosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego stwierdza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy. Odbiér nastepuje w terminie ustalonym w dokumentach
umownych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentéw odbiorowych.
Odbioru ostatecznego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnoSci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
rozbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie robdt uzupetniajacych i poprawkowych.
Dokumenty do odbioru ostatecznego — podstawowym dokumentem jest protokot odbioru
ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
—Dokumentacj¢ powykonawcza
—Dokumenty uzupetniajace 1 zamienne
—Recepty i ustalenia technologiczne.
—Dzienniki budowy 1 ksigzki obmiaréw (w oryginale)
— Wyniki pomiaréw kontrolnych
—Deklaracje wtasnosci  uzytkowych, 1lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych
materiatow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodnie z ST
—Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np.: przetozenie linii
energetycznej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazania tych robot
wiascicielom urzadzen
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zastawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin tych robot wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu r¢ekojmi i gwarancji
Odbidér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji - pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny
robot(koncowy) robot".

9. Podstawa ptatnosci

1. Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych.

2. Dla rob6t wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

10. Przepisy zwigzane
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10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i
normatywami.

W wyjatkowych przypadkach mozna dopusci¢ stosowanie innych norm i przepiséw lecz musza
one by¢ w tym miejscu wyraznie okreslone

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zardwno przez

wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek

sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie

tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
poOzniejszymi zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003) wraz z p6zniejszymi zmianami

3. Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania
na $rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pozniejszymi zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatdw oraz nowych
metod wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w peini odpowiedzialny

za spelnianie wszystkich wymagah prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych
urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajacego realizacja umowy o swoich dziataniach
w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow 1 innych wymaganych §wiadectw.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna
Odtworzenie tras i punktéw wysoko$ciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przygotowawczych realizowanych w ramach zadania okre$lonego w SST ,,Wymagania
og6lne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy odtworzeniu trasy i
obejmuja roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem tras i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) zarchiwizowanie istniejacego przebiegu biezni i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i
wysokosciowego punktéw gltéwnych osi tras i punktow wysokosciowych,

b) uzupeltnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie obiektow),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne tras - punkty zatamania osi trasy drogowej i tras sieci, punkty kierunkowe
oraz poczatkowy i1 koncowy punkt tras.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w SST Czgs¢ 2 ,,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

2.2. Rodzaje materiatoéw

Do utrwalenia punktéw gldwnych tras nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
tras, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08
m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
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3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czesé¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.

Do odtworzenia sytuacyjnego tras i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i tras sieci 1 ich punktow wysoko$ciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czgs¢ 4 ,,Wymagania ogolne”.
Sprzet i materiaty do odtworzenia tras mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. Wykonanie robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST Cze¢$¢ 5 ,,Wymagania ogolne”.
Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajagcego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru lub projektanta. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru lub
projektanta. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoru lub
projektanta, zostang wykonane na koszt Wykonawcy. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
nadzoru lub projektanta oznacza, ze roboty wykonane moga by¢ nie przyjete jako wykonane
prawidtowo.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora nadzoru lub projektanta.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
W Czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy
punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$§¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych 1 w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metroéw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nasypow 1 wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robo6t 1 w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odlegltos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
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6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST Czegs¢ 6 ,,Wymagania
ogolne”.

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Cze¢s¢ 7 ,,Wymagania ogolne”.
Szczegblowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze rob6t — ,,$lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czgsé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow 1
dziennikdéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST Cze$¢ 9 ,,Wymagania og6élne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
—sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,
—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
—zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i1 oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwigzane
—Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
—Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gltoéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
—Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
—Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.
—Woytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
—Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
Demontaz istniejacej biezni

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot przygotowawczych w zakresie demontazu warstw istniejacej biezni realizowanych
w ramach zadania okreslonego w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SOST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

2. Materiatly
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- topaty, szpadle i inny sprzgt do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Cze$¢ 4 ,,Wymagania og6lne”.

Urobek nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek 1 przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor §rodka transportu zalezy od odleglo$ci od miejsca utylizacji, warunkow
lokalnych.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania og6lne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST Czes¢ 5 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zdjgcie istniejgcych warstw biezni

Warstwy biezni powinny by¢ zdjete z przeznaczeniem do ich wywozu celem utylizacji

Warstwy biezni nalezy zdjac¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach
okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru lub
projektanta..

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy wynosi 50cm (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana
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przez Inspektora nadzoru lub projektanta, wedlug faktycznego stanu wyst¢powania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety urobek nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach.

6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST Czegs¢ 6 ,,Wymagania
ogolne”.

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. Obmiar robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w SST Czgs¢ 7 ,,Wymagania ogdlne”.
Szczegblowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robdt — ,,$lepym”
kosztorysie.

Szczegblowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robot — ,Slepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czgsé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Odbiodr robdt zwigzanych z odtworzeniem tras w terenie nastepuje na podstawie szkicoOw i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST Czes¢ 9 ,,Wymagania ogdlne”.

Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna
Roboty ziemne

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych zwigzanych z wykonaniem robot ziemnych zwiazanych z
realizacjg zadania okreslonego w SST 00.00.00 pkt.1.1.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy obiektow kubaturowych i obejmuja:

— roboty ziemne pod projektowane nawierzchnie

— roboty ziemne pod fundamenty urzadzen sportowych i ogrodzenia

— odwadnianie wykopow,

— zasypywanie wykopow.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej] SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w SST ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru lub projektanta.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST Czes$¢ G ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materiaty

2.1. Wymagania og6lne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST Czgs¢ 2 ,,Wymagania ogolne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego
sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie 1 spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Cze$¢ 4 ,,Wymagania og6lne”.
Materiaty z wykopow moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi
do wykonywania zamierzonych robot. Urobek nalezy umieSci¢ réwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowej i1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wykonawca
bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt.
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Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpaddéw (wytworca) zobowigzany jest posiadaé
stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami (przyznany numer BDO), w tym na
ich transport jesli przewozi w/ odpady wilasnymi pojazdami (ustawa z dnia 27.04.2001r. o
odpadach — Dz. U. Nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi zmianami).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i
spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST Czegs¢ 5 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonanie rob6t powinno byé¢ zgodne normami PN-B-06050:1999, PN-S-02205:1998 i BN-
88/8932-02.
5.2. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkéw terenowych z projektowymi
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzgdnych terenu z
danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw
gruntowych.
W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora nadzoru lub
projektanta oraz wstrzymaé¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplyna¢ na
bezpieczenstwo konstrukcji lub robot. Zgode na wznowienie robot wydaje Inspektor nadzoru lub
projektant na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:
— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia
ewentualnych zmian konstrukcyjnych,
— skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob 1 w zakresie
odmiennym od pierwotnego.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z budowsg, przebudowa, modernizacjg, remontem lub
rozbidrka obiektu inzynieryjnego powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowe.
Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
przekopow kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej] w rejonie
prowadzonych robdt. Urzadzenia usytuowane w najblizszym sgsiedztwie wykopodw nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to sposob
zabezpieczenia powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne
zwigzane z:
— wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkow kierunkowych,
— ustawieniem taw wysokos$ciowych i reperdw pomocniczych,
— wyznaczeniem krawedzi 1 zalaman wykopow,
— niwelacja kontrolng robdt ziemnych i dna wykopu,

pomiarem nachylenia skarp wykopu.
5 4. Zasady wykonywania wykopow
W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrone
srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlnosci ochrong gleby, zieleni, naturalnego
uksztaltowania terenu i1 stosunkow wodnych (ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony
srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi zmianami). Wykopy powinny by¢
wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej projektowanego poziomu
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posadowienia. Warstwa gruntu o grubosci 20 cm polozona nad projektowanym poziomem
posadowienia powinna by¢ usunigta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowaé lub obudowaé, aby nie nastapito obsunigcie sie gruntu.
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposéb zgodny ze
zwyczajowa praktyka inzynierskg w catym okresie trwania robot ziemnych. Przyjety sposéb
odwodnienia wykopu nie mozne powodowaé powstania w gruncie zjawisk niekorzystnych, np.
takich jak:

— wytworzenie glgbokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja,

— ,rozpompowanie” warstwy wodonosnej,

— zmiana kierunkéw przeptywu wod gruntowych,

— zwigkszenie wspotczynnika filtracji gruntow.

Wykonywanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby
umozliwi¢ odplyw wod z wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadza¢ poza teren robot.
Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu.
W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy porozumiec si¢ z
Inspektorem nadzoru lub projektantem celem podjecia odpowiednich decyz;ji.

5.5. Wykopy nieobudowane

Wykopy nieobudowane mozna wykonywaé do glebokosci 4,00 m od poziomu terenu
otaczajacego wykop.

Jezeli w dokumentacji projektowej nie okreSlono inaczej, dopuszcza si¢ stosowanie
nastepujacych bezpiecznych nachylen skarp:

— w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1,

— w gruntach mato spoistych 1 stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25,

— w gruntach niespoistych (piaski, Zzwiry, pospotki) o nachyleniu 1:1,5.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastepujace
zabezpieczenia:

- w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szerokosci rownej 3-krotnej
glebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypéw i1 materiatow, oraz miec
spadki umozliwiajace odptyw wod opadowych,

- naruszenie stanu naturalnego skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe, powinno
by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen,

— stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zalezno$ci od wystepowania niekorzystnych
czynnikow.

— skarpy nasypu nalezy chroni¢ przez ulozenie na nich geowldkniny lub czarnej folii
budowlanej.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST Czeg$¢ 6 ,,Wymagania
0golne”.
Wymagania dla robdt ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopoéw podano w punkcie 5.
Sprawdzenie jako$ciowe 1 odbidr robdt ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegllnionymi w pkt. 10.
Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:

—sprawdzenie zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja,

—kontrol¢ prawidtowosci wytyczenie robdt w terenie,

—sprawdzenie przygotowania terenu,
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—kontrol¢ rodzaju i stanu gruntu w podiozu,
—sprawdzenie wymiarow wykopow,
Ocena poszczego6lnych etapdw robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Cze$¢ 7 ,,Wymagania og6olne”.
Szczegdlowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robot — ,.$lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w SST Czgs¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdw uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, niniejsza SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w
punktach 5 1 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST Cze$¢ 9 ,,Wymagania og6lne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
—PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.

—PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

—PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

—PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
—PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

—BN-88/8932-02 Podtoze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

—PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.

—PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

—PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztattu 1 wymiarow.

—PN-EN 10249-1:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

—PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztattu 1 wymiarow.

—PN-EN 13252:2002  Geotekstylia 1 wyroby pokrewne. Wlasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.

—PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.
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Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna
Koryto z profilowaniem i zageszczeniem podloza

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza w ramach zadania okreslonego w
SST ,,Wymagania og6élne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t drogowych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. Materiaty
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i1 profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

—rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inspektora
nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

—koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

—walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
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Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz
co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegodlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposob wykonania musi
by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony celem utylizaciji.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie 1 zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzZsze niz projektowane rz¢dne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢
zaakceptowanag przez Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych 1 zages$ci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy ponizej

Minimalne wartosci wskaznika zagegszczenia podtoza (Is)
Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa Bieznia lekkoatletyczna

korpusu Wartoé¢ odniesienia | Ruch mniejszy
od ciezkiego

Goérna warstwa o grubos$ci 103 1,00 100

20 cm

Na gtebokosci od 20 do 50

cm od powierzchni podioza 1.00 1,00 0.97

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
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Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie
podtoza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
podanego w tablicy 1. Wskaznik zag¢szczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych.
Nalezy okresli¢c pierwotny i wtoérny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02.
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i1 zageszczeniem podloza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych 1 zageszczenia
koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica ponizej:

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan | Minimalna czestotliwos¢
1 pomiarow badan i pomiaréw
1 | Szerokos$¢ koryta 10 razy na 100 m
2 | ROwnos¢ podhuzna col0m
3 | ROwnos¢ poprzeczna 10 razy na 100 m
4 | Spadki poprzeczne *) 10 razy na 100 m
5 | Rzedne wysokosciowe | Co 10m
6 |Uksztaltowanie osi w|C0O5 mw 0si biezni i na jej krawedziach
planie *)
7 | Zageszczenie, w 15 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnos$¢gruntu rzadziej niz raz na 300 m2
podtoza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukow poziomych
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6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o
wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,1%.

6.2.5. Rzgdne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5 cm.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modulow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
Szczegdlowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze rob6t — ,,§lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6

daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
—zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe 1 odwiezienie na odktad lub

nasyp,
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—profilowanie dna koryta lub podtoza,

—zageszezenie,

—utrzymanie koryta lub podtoza,

—przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. Przepisy zwigzane
—PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
—PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. oznaczanie wilgotno$ci
—BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
—BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg
—BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna
Warstwa odsaczajaca i odcinajaca

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajgcej W
ramach zadania okreslonego w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem warstwy odcinajacej stanowiacej czgs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy
podtoze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. Materiatly

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST Czgs¢ 2 ,,Wymagania ogolne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:

- piaski,

- ZWir,

- miatl (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetnia¢ nastepujace
warunki:

a) szczelno$ci, okreslony zalezno$cia:

Dis <5
das
gdzie
dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% zdam warstwy odcinajacej lub odsaczajace;j
dK - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelno$ci
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien
spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku | i 2.
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Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych odcinajacych
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 , dla klasy I i Il.

Miatl kamienny do warstw odsgczajacych 1 odcinajgcych powinien spetnia wymagania normy
PN-B-11112.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- spycharek lub réwniarek

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czes¢ 4 ,,Wymagania og6lne”.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST Cze$¢ 5 ,,Wymagania og6lne”.
Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w SST ,,Roboty ziemne” oraz
,Koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczaniem podtoza”.

Warstwa odsgczajaca powinny by¢ wytyczone w sposoéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie
z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi biezni oraz na krawedziach biezni, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Whbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych wysoko$ciowych. Grubo$¢ rozlozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos$é
projektowang.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania.

Zagegszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi 1 stopniowo
przesuwac¢ pasami podluznymi cze¢sciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zaggszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi 1 przesuwac
pasami podtuznymi czg$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do
otrzymania rOwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odsaczajagca powinna by¢ zaggszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
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Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okres$long ilo$cig wody 1 rOwnomiernie wymieszac.

Utrzymanie warstwy odsaczajgce]

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinny byc¢
utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakos$ci robot
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w SST Czes¢ 6 ,,Wymagania
0golne”.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektora nadzoru wyniki
badan kruszyw przeznaczonych do wykonania robot. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie
wlasciwos$ci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Badania w czasie rob6t

Czegstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i1 zaggszczenia
warstwy odsaczajacej 1 podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajacej
Wyszczegdlnienie badan

Lp. . ., Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 pomiardw

1 | Szerokos¢ warstwy 4 miejsca na 300m2
2 | Rownos¢ podtuzna 4 miejsca na 300m2
3 | Rownosc¢ poprzeczna 4 miejsca na 300m2
4 | Spadki poprzeczne *) 4 miejsca na 300m2
5 | Rzgdne wysokos$ciowe 4 miejsca na 300m2
6 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 200 m2

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m2

7 | Zageszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 300 m2
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*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach glownych lukéw poziomych.

Szeroko$§¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
RoOwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne warstwy odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z norma
BN-68/8931-04. Nieroéwnosci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowg tata.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 10 mm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektows z tolerancjg + 0,1%.

Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzgdnymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1
cm, -2 cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch
warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.

Po wykonaniu tych robot nastagpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od 1,0.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z norma BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17.

Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10
cm, wyrOwnane 1 powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Czes¢ 7 ,,Wymagania ogolne™.
Szczegdlowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze rob6t — ,,$lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czgsé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora nadzoru lub projektanta, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci
Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST Czeg$¢ 9 ,,Wymagania og6élne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
—PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
—PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

—PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . §wir i
mieszanka

—PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

—PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

—BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podltoza przez obcigzenie ptyta

—BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

—BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna
Podbudowa z kruszywa lamanego

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie w zwigzku z realizacjg zadania okreslonego w SST ,,Wymagania ogdélne” pkt.1.1.
1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanéw dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-
06102 o parametrach okreslonych w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nos$ng nawierzchni drogowej lub
chodnikowej.

1.4.2 Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostate okre$lenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST ,, Wymagania og6lne”

2. Materiatly

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST Czgé¢ 2 ,,Wymagania ogolne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Wykonawca powinien zapewni¢ miejsce sktadowania kruszywa.

Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ granitowe kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
granitowego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny lub
zanieczyszczen. Nie dopuszcza si¢ mieszania kruszywa granitowego z piaskie!

Wymagania dla kruszywa
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia (rysunek nr 1)

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej

graniczne] uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie

moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo.
Witasciwoscei kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy ponize;.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa -
Lp.| Wyszczegdlnienie natur;mle 1ama¥1vev Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug
zasad- | pomoc- | zasad | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza | nicza - nicza | nicza | nicza
nicza
. ﬁlvlgrstz"ysghzrﬁ;“ 0od2 | od2 |od2 | od2 |od2 | od2 | PN-B-06714-
0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 |do10| do12 |[do10| do12 15
Zawarto$¢
5 nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej 5 10 5 10 5 10 15
niz
Zawarto$¢ ziarn
3 nieforemnych PN-B-06714-
%(m/m), nie wigcej 35 45 35 40 ) ) 16
niz
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Zawartos¢
zanieczyszczen
organicznych,
%(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-04481

Wskaznik piaskowy
po pieciokrotnym
zaggszczeniu
metoda I lub 11 wg
PN-B-04481, %

od 30
do 70

od 30
do 70

od 30
do 70

od 30
do 70

BN-64/8931-
01

Scieralno$¢ w
bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢
catkowita po pelne;j
liczbie obrotow, nie
wiecej niz

b) Scieralno$¢
czesciowa po 1/5
petnej liczby
obrotow, nie wigcej
niz

35

30

45

40

35

30

50

35

40

30

50

35

PN-B-06714-
42

Nasigkliwose¢,
%(m/m), nie wigcej
niz

2,5

PN-B-06714-
18

Mrozoodpornos¢,
ubytek masy po 25
cyklach zamrazania,
%(m/m), nie wigcej
niz

10

10

10

PN-B-06714-
19

Rozpad
krzemianowy i
zelazawy facznie, %
(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-06714-
37
PN-B-06714-
39

10

Zawartos¢
zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs,
%(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-06714-
28

11

Wskaznik nosnosci
Whos Mie-szanki
kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy
zaggszezeniu Ig >
1,00

b) przy

zaggszczeniu Ig >

80
120

60

80
120

60

80
120

60

PN-S-06102
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1108 | | | ]

Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-EN 1008:2004

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.

Sprzet do wykonania robot

a) Wykonawca musi zapewni¢ sprzet, ktory bedzie mieszat kruszywo na miejscu budowy w celu
unikni¢cia rozsegregowania ziarna czyli utrzymania jednorodnej mieszanki. Moga to by¢
koparki lub tadowarki

b) walcéw wibracyjnych lub statycznych (typ dostosowany do podbudéw z kruszyw) do
zageszczania. W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

c) Beczkowozy 1 weze strazackie - w celu zapewnienia optymalnej wilgotnosci podbudowy.
Wykonawca powinien zapewni¢ dostep do wody ( np. z hydrantu miejskiego) po uzgodnieniu z
wlascicielem sieci wodociagowe;.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czes¢ 4 ,,Wymagania og6lne”.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1
zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatow powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych lub wymagan podanych w specyfikacjach technicznych.

5. Wykonanie robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST Czes¢ 5 ,,Wymagania ogolne”.
Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ ulozona na gruncie (badz kruszywie) stabilizowanym cementem lub
bezposrednio na zaggszczonym podtozu gruntowym w zalezno$ci od postanowien dokumentacji
projektowe;j.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢é wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w punktach gléwnych poszczeg6lnych obiektéw lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru lub projektanta.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa — dotyczy wytworzenia mieszanki w kopalni

Mieszanke kruszywa o $cisle okreSlonym uziarnieniu i1 wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbhudowania w
taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

Pomimo, ze zaleca si¢ wbudowanie mieszanki od razu po dostarczeniu w praktyce, materiat
najczesciej gromadzony jest w haldzie na odktadzie w miejscu budowy. Przed transportem
kruszywa do miejsca wbudowania nalezy kruszywo przemieszac.

Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki
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Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla roéwna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 15 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ rozlozona w sposodb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych
wysokosciowych.

W przypadku gdy ulozona i zageszczona podbudowa miejscami jest ,,niezamkni¢ta” nalezy
zastosowac doziarnienie kruszywem o mniejszym ziarnie w celu zaklinowania.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy i minimalne moduty odksztatcenia podano w normie PN-S-
06102

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢gpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora nadzoru, gotowa
podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdot podano w SST Czes¢ 6 ,,Wymagania
0golne”.

Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru w
celu akceptacji materialow.

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.
Badania w czasie rob6t

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w ponize;j

Czestotliwos¢ badan

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przy-padajaca
na jedno badanie (m?)

Minimalna liczba
Lp.| Wyszczegdlnienie badan badan na dziennej
dziatce roboczej

1 |Uziarnienie mieszanki 1 500
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 1 500
3 |Zageszczenie warstwy 2 500

dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej zmianie

4 |Badanie wlaSciwosci
Kruszywa

Kruszywa
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Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezgco przekazywane Inspektorowi nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5:2001

Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zaggszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 oraz PN-S-06102:1997.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych ( 2 pomiary lub
wedlug zalecen Inspektora nadzoru).

Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci wymienione w
okreslonych w pkt 2.

Probki do badan peilnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inspektora nadzoru.

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy ponize;j.

Lp. Wyszczegoh‘ner’ne badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
pomiaro6w

1 Szerokos¢ warstwy 4 miejsca na 300m2

2 Rownos¢ podtuzna 4 miejsca na 300m2

3 RoOwnos¢ poprzeczna 4 miejsca na 300m2

4 Spadki poprzeczne *) 4 miejsca na 300m2

5 Rzedne wysoko$ciowe 4 miejsca na 300m?2

6 Grubos¢ podbudowy 4 miejsca na 300m2

7 Nos$no$¢ podbudowy: co najmniej w dwodch miejscach dla kazdego
- modut odksztatcenia obiektu wskazanych przez Inspektora nadzoru
- ugiecie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach glownych tukéw poziomych.

Miejsce badan i pomiaré6w bedzie wskazane przez Inspektora nadzoru. Jezeli powyzsze
czestotliwosci wymagaja zaggszczenia punktow pomiaru badz rozrzedzenie, Inspektora nadzoru
zadecyduje o minimalnej czestotliwos$ci badan i pomiaréw obejmujace jezdnig, chodnik.
Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm. Na jezdniach bez krawegznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

Rownos¢ podbudowy
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Nieréwnosci podtuzne 1 poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownosci
podbudowy nie mogg przekraczaé:- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg = 0,1 %.

Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzgednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ roézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz - dla
podbudowy zasadniczej + 5%,

Nos$nos¢ podbudowy

Modut odksztatcenia i ugiecie sprezyste powinny by¢ zgodny z podanym w tablicy ponizej.

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut
ros y u
zkruszywa | Wskaznik Maksymalne ugigcie | odksztal-cenia mierzony
0~ |7aseszczema sprezyste pod kotem 1 srednicy 30
wskazniku Is nie mm ’ ptyta o srednicy 50 cm,
Wios Ni€ | mniejszy niz MPa
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia
obcigzenia =)
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktoére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na witasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materialu i powtdrne zageszczenie.

Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gleboko$¢, zgodnie z decyzjg Inspektora nadzoru, uzupelnione nowym
materialem o odpowiednich wtasciwos$ciach, wyrdwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastagpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy
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Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Cze¢s¢ 7 ,,Wymagania ogolne”.
Szczegolowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robét — ,,$lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czgé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne

9. Podstawa ptatnos$ci
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST Cze$¢ 9 ,,Wymagania ogdlne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane

—PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych

—PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

—PN-B-06714-16  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

—PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

—PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

—PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

—PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

—PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda
bromowg

—PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

—PN-B-06714-39  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

—PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los
Angeles

—PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

—PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda

—PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

—PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

—BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych

—BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

—BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

—BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
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—BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugi¢gciomierzem belkowym
—BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zag¢szczenia gruntu
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Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna
Nawierzchnie syntetyczne

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych boisk realizowanych dla zadania
okreslonego w SST ,,Wymagania ogolne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania nawierzchni syntetycznej
boiska .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST Czes$¢ G ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Podczas wykonywania robot natryskowych nawierzchni poliuretanowej nalezy
bezwzglednie zabezpieczy¢ obszar prac w taki sposob aby natrysk nie wydostawatl si¢ poza
obszar wykonania prac.

2. Materiaty

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w SST Czes¢ 2 ,,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Projektuje si¢ nawierzchni¢ w poliuretanowa typu NATRYSK

- wykona¢ warstwe gr. min. 11 mm z granulatu SBR i poliuretanu,

-wykonczeniowo wykona¢ warstwe natrysku (mieszanka granulatu EPDM zmieszana z PU) o
grubosci min. 2-3mm, w Kolorze ceglasto czerwonym

- warstwe nos$ng pod nawierzchni¢ stanowi warstw nazywang warstwa ET 1 skladajaca si¢ z
mieszaniny zwiru suszonego, granulatu SBR oraz spoiwa poliuretanowego.

Materiaty musza by¢ suche dotyczy w szczegolnosci granulatu oraz zwiru. Poliuretan musi by¢
przechowywany w szczelnych pojemnikach.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST Cze$¢ 3 ,,Wymagania og6olne”.
Wykonawca musi posiada¢ lub mie¢ zapewniony dostep(dzierzawa, wynajem itp.)
sprzgt niezbedny do wykonania projektowanej nawierzchni syntetyczne;j:

- uktadarka mas poliuretanowych;

- mieszalnik systemow poliuretanowych;

- natryskarka systemow poliuretanowych;

- urzadzenie do malowania linii.
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4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czes¢ 4 ,,Wymagania ogdlne”.
Materialty na budowe¢ powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby
unikna¢ trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST Czg$¢ 5 ,,Wymagania ogdlne”.
Warstwy podbudowy wykona¢ wedlug odrgbnych SST zawartych w niniejszym opracowaniu.
Podbudowa:

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi 1
poprzecznymi, odchytki mierzone tatg o di. 4 m. nie powinny by¢ wicksze niz 3 mm . Podtoze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie moze byc¢
zaolejone (plamy nalezy usuna¢).

Impregnacja podloza .

Warstwe ET nalezy zaimpregnowac¢ srodkiem gruntujgcym.

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek podtoza.
Wykonuje si¢ jg recznie — za pomocg walka , lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem .
Impregnat jest produktem jednosktadnikowym .

Warunki niezb¢dne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzegaé  aby wilgotno$¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90% , a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej
30C od panujacej] w danym miejscu temperatury punktu rosy. Zaleca si¢ wykonanie prac
podczas temperatur powyzej 5 stopni Celsjusza. Nie nalezy wykonywa¢ prac zwiazanych z
nawierzchnig poliuretanowg w czasie opaddéw atmosferycznych lub bezposrednio po nich, chyba
ze podbudowa lub element nawierzchni by¢ zabezpieczony za pomoca folii przed zamoczeniem.
Niezaleznie od zabezpieczenia folig nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ poszczegdlnych warstwa
nawierzchni poliuretanowej przed rozpoczg¢ciem kontynuacji prac.

Ulozenie obrzezy

Powierzchni¢ po obwodzie nawierzchni , we wskazanych w dokumentacji miejscach nalezy
ograniczy¢ obrzezami betonowymi. Obrzeza nalezy uktada¢ na fawie betonowej z oporem.
Rodzaj tawy i jej parametry nalezy dobra¢ stosownie do projektowanych parametréw oraz
warunkow geotechnicznych. W tawach betonowych konieczne jest wykonanie co 50 m szczeliny
dylatacyjnej o szerokos$ci 25 mm, ktdrg nalezy wypehic¢ elastyczng masg do spoin.

Ustawienie obrzezy na tawach betonowych nalezy wykona¢ na zaprawie cementowo-piaskowej
od 1-2 do 1-6, ktorej grubos¢ winna wynosi¢ min. 3 cm po zaggszczeniu. Umozliwia to
niezalezne odksztalcenie si¢ kraweznikow 1 tawy spowodowane roznicami temperatur w réznych
porach roku i bezposrednim nastonecznieniu kraweznikow.

Przy ukladaniu obrzezy nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na zachowanie pomigdzy nimi
szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelina powinna mie¢ 5 mm.

Pozostate warunki techniczne ustawiania obrzezy, nie ujgte w niniejszym opracowaniu, nalezy
realizowa¢ w oparciu o norm¢ BN-64/8845 1 SST Uktadanie obrzezy

Linie boisk

Ostatnim etapem robot jest malowanie linii boisk. Linie malowane sg farba poliuretanowa w
kolorach zgodnych z przyjeta kolorystyka.

Sposéb uzytkowania i konserwacji nawierzchni
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OGOLNA INSTRUKCJA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI
SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

Nawierzchnie poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzy¢.
Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktory powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni . Unikaé
zabrudzen olejem , emulsja asfaltowg oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi
odbarwienie nawierzchni .Nie dopuszczaé do jazdy na rolkach , rowerach , motorach . Przejazd
samochodami ( policja, straz , pogotowie ratunkowe 1 inne stuzby komunalne ) powinien by¢
kontrolowany - rowniez ze wzgledu na no$nos¢ podbudowy .

Uwagi og6lne

Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sa podawane w dobrej wierze 1 majg charakter
ogblny. Jako ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez sposob uzytkowania jest
zréznicowany i jest poza naszg kontrola, nasze sugestie, bez wzgledu na to czy zostaty
przekazane ustnie, na pis$mie, nie zwalniajg uzytkownika od konieczno$ci dbatosci o produkt.

UWAGI!

- Nawierzchnie poliuretanowe powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i
projektem technicznym opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Projekt powinien by¢ zgodny z wilasciwymi normami i obowigzujagcymi przepisami, w
szczegblnosci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75 z
2002 r., poz.690).

- Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzglednia¢ wiasciwosci
techniczno — uzytkowe wyktadziny.

- Wykonanie i odbidr urzadzen sportowych na podstawie deklaracji wlasnosci uzytkowych,
atestow higienicznych, wymogoéw p.poz., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST Cze$¢ 6 ,,Wymagania
0golne”.

Kontrola i odbiér robdt budowlanych

Badania zasady kontrolne obejmuja:

- sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni,

- sprawdzenie pochylen podtuznych i spadkéw poprzecznych,
- sprawdzenie grubosci nawierzchni,

- sprawdzenie chtonno$ci nawierzchni,

- sprawdzenie wymiaréw poziomych obiektu,

- sprawdzenie technicznych dokumentéow kontrolnych.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Czes¢ 7 ,,Wymagania ogolne™.
Szczegblowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robot — ,Slepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czg$¢ 8 ,,Wymagania ogdlne™.
Odbiér nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta nawierzchni,
zgodnie z kartg techniczng oferowanej nawierzchni syntetyczne;j.
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Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

—Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w obuwiu
z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm.

—Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng z granulatem EPDM oraz jednolity kolor.

— Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwale z warstwg elastyczng.

—Powstate taczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokow utrudniajgcych pdzniejsze uzytkowanie.

— Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadaé warto§ciom
okreslonych w przepisach World Athletics (dawcy IAAF) i PZLA lub innych przepisow

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni
9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST Cze$¢ 9 ,,Wymagania ogolne”.

Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
—PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terendw sportowych
— Instrukcje producentéw zastosowanych systemow
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
Obrzeza i krawezniki betonowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z uktadaniem obrzezy betonowych w ramach zadania
okreslonego w SST 00.00.00 pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy ustawieniu obrzezy
betonowych 1 obejmuja ustawienie obrzezy i1 krawgznikéw betonowych na podsypce piaskowe;j
lub tawie betonowej z oporem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST Czes$¢ G ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiatly

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w SST Czgs¢ 2 ,,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Obrzeza i krawezniki betonowe powinny odpowiada¢é wymaganiom BN-80/6775-03
,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw 1 torowisk
tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe”.

Piasek na podsypke piaskowg — powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 , Kruszywa
naturalne. Piasek do zapraw budowlanych”.

Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoin migdzy obrzezami

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych wykonane beda recznie.
Betoniarka do wytworzenia mieszanki cementowo-piaskowe;j.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czes¢ 4 ,,Wymagania ogolne”.

Obrzeza betonowe - transport i1 sktadowanie na miejscu wbudowania zgodnie z normg BN-
80/6775-03 arkusz 1 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw 1 torowisk tramwajowych. ,,Wspdlne wymagania i1 badania.”

Piasek na podsypke piaskowa pod obrzeza betonowe i do zaprawy cementowo-piaskowej
transportowany moze by¢ dowolnymi srodkami transportu samowytadowczego.
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Cement transportowany bedzie $rodkami transportu przewidzianymi do przewozonymi tego
typu materiatow.

5. Wykonanie robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST Czg$¢ 5 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawg) nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.
Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 .

Lawa betonowa
Lawy betonowe z oporem nalezy wykona¢ w szalunku.

Lawa piaskowa lub zwirowa
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (tawe)
wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem wodg.
Ustawienie betonowych obrzezy i krawegznikow
Betonowe elementy nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu 1 ze $wiatlem
(odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.
Zewngtrzna $ciana powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢é woda.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petna glgbokosc¢.
Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

6. Kontrola jako$ci robot

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w SST Czes¢ 6 ,,Wymagania
ogolne”.

Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inspektorowi nadzoru projektu do akceptaciji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3.

Pomiary dtugosci i glebokos$ci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadno$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
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Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadno$cig do 1 mm.
Badania pozostalych materiatow powinny obejmowaé wszystkic wiasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materialdéw wymienionych w pkt 2.
Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
—koryta pod podsypke (fawe)
—podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku
—ustawienia betonowego obrzeza/krawgznika
—linii elementu w planie, ktére moze wynosi¢ £ 2 cm na kazde 100 m dlugos$ci prefabrykatu,
—niwelety gornej ptaszczyzny elementu, ktore moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci
prefabrykatu,
—wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite
wypehienie badanej spoiny na petna glebokosé.

7. Obmiar robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Czgs¢ 7 ,,Wymagania ogolne”.
Szczegblowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robdt — ,,slepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot
Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST Czes¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.
W  przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustali zakres robot poprawkowych lub
poleci ponowne wykonanie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej SST. Inspektor
nadzoru moze uzna¢ wad¢ za nie majacg zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
wykonanych robo6t i ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos$¢.
Roboty poprawkowe lub rozbiérkowe i ponowne wykonanie robot Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru.
Odbior robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—wykonane koryto,

—wykonana podsypka.

9. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST Czes¢ 9 ,,Wymagania ogdlne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
—PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
—PN-B-06250 Beton zwyktly
—PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow 1 zapraw
—PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
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—PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

—PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

—PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

—BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw 1 torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

—BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

—Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i
1982
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Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
Wyposazenie sportowe skoczni w dal, rzutni do pchniecia kula

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyposazeniem sportowym boisk, realizowanych w ramach projektu
okreslonego w SST ,,Wymagania ogolne” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyposazeniem sportowym boisk

1.4 Pojecia podstawowe

1.4.1 Uzyte okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST “Wymagania og6lne” pkt 1 4

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST “Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ odpowiednimi referencjami dokumentujagcymi bezusterkowa
realizacj¢ zadan zwigzanych z budowa obiektéw sportowych a w szczegdlnosci boisk o
podobnej konstrukcji. Powinien tez wykaza¢ si¢ mozliwosciami uzyskania materiatow
wymaganego rodzaju i jakos$ci oraz zdolnoscia.

2. Materiaty
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w SST Czes¢ 2 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprzet sportowy powinien posiada¢ niezbedne atesty i certyfikaty.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci gruntu podioza
oraz na pogorszenie.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i speinia
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Cze$¢ 4 ,,Wymagania ogolne”.
Transport materiatow do wykonania fundamentéw do osadzenia tulei sprzetu sportowego musi
odbywa¢ si¢ S$rodkami transportu dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robot.
Transport urzadzen sportowych 1 wyposazenia moze odbywaé si¢ dowolnymi s$rodkami
transportu zapewniajacymi ich wiasciwy transport. Sktadowanie urzadzen sportowych ,
wyposazenia i materialdw musi odbywac si¢ w sposob Zabezpieczajacy przed ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST Cze¢$¢ 5 ,,Wymagania ogolne”.
Proces robot instalacji urzadzen sportowych musi obejmowac:

zakres prac na etapie wykonywania podbudowy:
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—sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

—roboty przygotowawcze, wyznaczanie punktéw osadzenia urzadzen

—przygotowanie podtoza zgodnie z wyznaczonymi w projekcie rzednymi

—wykonanie fundamentéw betonowych i osadzenie tulei lub kaset montazowych, elementéw

mocujacych prég rzutni kulg oraz osadzenie obreczy stalowej rzutni kula,

Kasety montazowe belek do skoku w dal oraz obrgczy do rzutu kulg osadzone sg na
fundamentach betonowych zgodnie z wytycznymi producenta oraz z uwzglednieniem zalecen
systemowych projektowanej podtogi hali.
Montaz urzadzen sportowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta
elementOw wyposazenia sportowego.
Fundamenty i roboty betonowe wykona¢ zgodnie z SST ,,Roboty zelbetowe”.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w SST Czgs¢ 6 ,,Wymagania
og6lne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za cala kontrolg robot i1 jako$¢ uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot na placu budowy i
poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane beda zgodnie z wymaganiami norm
technicznych oraz branzowych.
Badania przed przystapieniem do rob6t
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie o
jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ ich wyniki Inwestorowi (Inspektorowi Nadzoru) w celu akceptacji materiatow.
Kontrola w czasie wykonywania i montazu urzadzen.
Nalezy zbadac¢:
—prawidlowo$¢ montazu i usytuowania urzadzen sportowych,
—zgodnos¢ z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
—prawidlowo$¢ wykonania dotéw pod sprzet sportowy.
—poprawno$¢ wykonania fundamentoéw pod kasety montazowe oraz pod obrecz do rzutu kulg
— poprawno$¢ osiowosci kasety montazowej oraz obreczy stalowej do rzutu kulg,
—poprawno$¢ sztywnos$ci obsadzenia kasety / obreczy stalowej kota do rzutu kula
—poprawno$¢ montazu w/w elementow
Uwaga: wszystkie elementy muszg mieé¢ estetyczny wyglad i solidng konstrukcje oraz
spelnia¢ warunki urzadzen sportowych.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST Czes¢ 7 ,,Wymagania ogolne™.
Szczegdlowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze robét — ,,$lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SST Czgé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i1 wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

Odbidr koncowy roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane nalezycie, jesli sg one zgodne z dokumentacja SST,
dokumentacja projektowa i przedmiarem robot.
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Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Inwestora oraz w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy.

Koncowy odbiér powinien by¢ dokonany protokotem odbioru koncowego robdt wg
opracowanego wzoru przez Zamawiajacego,

Odbior roboét pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robot , ocenie zamontowanych urzadzen i wyposazeniu i ma na
celu usunigcie przez Wykonawce — dostawce wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania
przedmiotu niniejszej specyfikacji z uwzglgdnieniem zasad odbioru koncowego.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST Czgs¢ 9 ,,Wymagania ogdlne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
—BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiarowanie
—BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania 1 badania
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Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna
Zielen

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
terenéw zielonych.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zakladaniem terenow zielonych przylegtych do obiektu.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujacymi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w SST Czg¢sé¢ 1 ,,Wymagania
0golne”.

1.5. Ogdlne wymagania

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST Czgé¢ 1 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w SST
Cze$¢ 2 ,,Wymagania og6lne”.

Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace
charakterystyki: ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze
by¢ zagruzowana, przero$ni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

W miejscach prowadzenia robdt ziemnych, niezabudowanych inwestycja wykonaé trawniki z
siewu na warstwie wegetatywnej gr. min. 12 cm.

Jako ziemie¢ urodzajna nalezy wykorzysta¢é humus z ukopow pod nawierzchnie
projektowane.

Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i

zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

Nasiona traw

Nasiona traw najczgsciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST Czes¢ 3 ,,Wymagania ogolne”.
Wynikajacy z przyjetych rozwigzan technologicznych systemowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
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— glebogryzarek, ptugdéw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

— kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

— sprz¢tu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
a ponadto do pielegnacji zadrzewien:

— pit mechanicznych 1 r¢cznych,

— drabin,

— podno$nikow hydraulicznych.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST Czgs¢ 4 ,,Wymagania ogdlne”.
Transport materiatow do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi,
ani tez nie pogorszy jakos$ci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly
korzeniowej lub korzeni i pedéw. Rosliny z bryla korzeniowa musza mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Drzewa 1 krzewy moga by¢ przewozone wszystkimi $rodkami transportowymi. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed wyschnigciem i przemarznigciem. Drzewa i krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to
niemozliwe, nalezy je zadotowa¢ w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a W razie Suszy
podlewac.

5. Wykonanie robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST Czes¢ 5 ,,Wymagania og6olne”.

Trawniki

Wymagania dotyczace renowacji trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robo6t zwigzanych z renowacja trawnikami sa nastepujace:

— teren pod trawniki do renowacji musi by¢ przygotowany — zdjecie darni, oczyszczenie z gruzu
1 zanieczyszczen,

— dowiezienie ziemi urodzajnej i roztoZzenie ziemi wymieszanej z nawozami warstwa gr. 10 cm
— w miejsce po zdjetej darni,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwg 1 wymieszana z nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy walowaé walem gladkim, a potem walem -
kolczatkg lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilo$ci od 1 do 4 kg na 100 m2,

— przyKrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyrownania 1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gladkiego,

— mieszanka nasion traw dla trawnikow dywanowych.

Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikéw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm,
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— nastepne koszenia powinny si¢ odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos$¢ trawy przed

kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinno by¢ wykonane z 1-miesi¢cznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna

przyja¢ pierwszg potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysoko$¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od

gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie; $rodki chwastobodjcze o
selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duzg ostroznoscig 1 dopiero po okresie 6 miesiecy

od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciagu roku. Mieszanki
nawozOw nalezy przygotowywaé tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w

poszczeg6lnych porach roku:

— wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

— od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,
— ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. Kontrola jakos$ci

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikOw polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z darni, gruzu i zanieczyszczen,

— okres$lenia ilo$ci zanieczyszczen (w m3),

— pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— uzupelnienie ziemi urodzajnej po zdje¢ciu darni, z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej
ziemi,

— ilosci rozrzuconego kompostu,

— prawidlowego uwatowania terenu,

— zgodno$ci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

— gesto$ci zasiewu nasion,

— prawidtowej czgstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,.tysin”),
— obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady przedmiaru robdt podano w SST Cze$¢ 7 ,,Wymagania ogolne”.
Szczegdlowe wymagania dotyczace obmiaru zawarto w Przedmiarze rob6t — ,,§lepym”
kosztorysie.

8. Odbidr robot

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST Cze$¢ 8 ,,Wymagania ogdlne”.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST Czgs¢ 9 ,,Wymagania ogolne”.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. Przepisy zwigzane
— PN-G-98011 Torf rolniczy
— BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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